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A | TRUE AIR SPEED

Bestimmung der Stromungsgeschwindigkeit in Luft

VProbe T-H-Sensor

Pop
B EIGENSCHAFTEN e

Messgerat zur Bestimmung der Stromungsgeschwindigkeit SVM§

e Grofser Messbereich (1-250m/s), Doppelsensor

¢ Messbereiche wahlbar von 250Pa bis 15kPa

e Barometrischer Drucksensor

e Hochgenauer kombinierter Temperatur-Feuchte Sensor
e USB, optional zusatzlich CAN

e Abtastrate pro Kanal bis max. 100Hz

o inkl. Software und Treiber fir LabVIEW

B ALLGEMEINE BESCHREIBUNG

Das Messgerat eignet sich zur Bestimmung der Stromungsgeschwindigkeiten von Luftstrémungen in Ver-bindung
mit einer Drucksonde oder einem Wirkdruckgeber. Es konnen folgende Grofsen gemessen werden:

e Differenzdruck = Stau- oder Wirkdruck der Sonde

e Differenzdruck des statischen Drucks der Sonde gegen Umgebungsdruck
e Umgebungsdruck (Luftdruck)

e Temperatur

e Relative Luftfeuchtigkeit

Diese Grofsen und die daraus berechnete Stromungsgeschwindigkeit werden Uber die Schnittstelle ausge-geben.

Flr die Messung des Differenzdrucks sind zwei Drucksensoren mit unterschiedlichen Messbereichen ein-gebaut.
Flr die Berechnung der Stromungsgeschwindigkeit wird je nach gemessenem Druck automatisch der Sensor mit
der hochsten Genauigkeit verwendet.

Flr die Bestimmung des dynamischen Drucks, der fir die Ermittlung der Stromungsgeschwindigkeit not-wendig
ist, wird zusatzlich eine geeignete Drucksonde oder ein geeigneter Wirkdruckgeber bendtigt, bspw. Prandtl-Sonde,
Pitot-Sonde oder Diise. Um einen grofsen Geschwindigkeitsbereich abdecken zu kénnen, sind 2 Drucksensoren mit
unterschiedlichem Bereich verbaut, die intern parallelgeschaltet sind.

Eine wesentliche Grofse, die fir die Bestimmung der Stromungsgeschwindigkeit notwendig ist, ist die Dichte. Diese
wird Uber die Messgrofsen Luftdruck, Temperatur und Feuchte bestimmt. Um auch in Stré-mungen mit Unter- oder
Uberdruck zur Umgebung messen zu kénnen, ist ein weiterer Differenzdruck-sensor eingebaut, der die Differenz
zwischen Umgebung und statischem Druckanschluss der Sonde be-stimmt.

Die Dateniibertragung erfolgt als ASCII-Text in den jeweiligen SI-Einheiten. Uber ein einfaches Protokoll kann die
Ubertragungsrate im Bereich zwischen 1 und 100 Hz eingestellt werden. Fiir die Differenzdruck-sensoren kann tiber
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die Software ein Offset-Abzug (TARA) erfolgen. Die Konfiguration erfolgt Giber den USB-Anschluss. Wenn das Gerat
Uber USB verbunden ist, meldet es sich als virtueller COM-Port im Sys-tem an. Damit kann jede Software verwendet
werden, die ein serielles Protokoll unterstitzt. Ein Beispiel-programm zur Verwendung mit LabVIEW wird mitgeliefert.
Bei den Geraten mit CAN-Bus wird darber hin-aus eine DBC-Datei mitgeliefert.

Bei der ASCII-Ubertragung wird folgendes Format verwendet
(die Werte sind jeweils durch ein Tabulator-zeichen getrenn):

Differenzdruck Sensorl — Differenzdruck Sensor2 —Luftdruck [Pa]— rel. Feuchte [%]— Temperatur [°C]— Dichte [kg/
m3] = Geschwindigkeit [m/s ] = bereichsabhéngiger Differenzdruck [Pa]

zB:
0.02-0.12 96132.52 44.64 19.65 1.14 -0.32 -0.01

Die Stromversorgung erfolgt iber die USB-Schnittstelle. Optional kann der CAN-Bus verwendet werden. Hierbei ist

eine externe Versorgung im Bereich 7 bis 24VDC notwendig, die Uber den Schnittstellenanschluss mit M8-Stecker
zugefihrt wird

B ANSCHLUSSE

Frontblende Rickblende

CAN out

T-H-Sensor

) @

TAS

True Airspeed

‘D" SN: 46244
k. —) B

J: 2026
usB

Druckanschlisse 1,6mm - T-H Sensor M8-4pol CAN: M8-4pol - USB-Micro
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B STECKERBELEGUNG

M8 - CAN Pinout

—_—

Pin Funktion Kabelfarbe > @ 4 2
1 + Supply braun 32 O

2  CAN low weild -3 o- 3 1
3 - Supply (GND) blau "4

4  CAN high schwarz > o

B TEMPERATUR/FEUCHTE SENSOR

Der mitgelieferte Temperatur-Feuchte Sensor ist in einem Edelstahl-Rohrchen mit dem Durchmes-ser 8mm einge-
baut und wird an der Vorderseite des Gerats angeschlossen.

TAS mit angeschlossenem Temperatur-Feuchte Sensor

B zuBEHOR

Als Zubehor sind Prandtlsonden und Statik-Sonden erhaltlich:

Prandtl-Sonden
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B TECHNICAL SPECIFICATIONS
Differenzdruck
Messbereich, 0 bis Zulassiger maximaler Differenzdruck
kPa mbar kPa bar Messunsicherheit
0,25 2,5 25 0,25
0,50 5.0 25 0.25
1,25 12,5 50 0,50
2,50 25 50 0,50 max. £0,1% FSS
5,0 50 50 0,75
7,5 75 50 1,20
15 150 50 1,20
Messunsicherheit Max. £0.1% v.MBEW, typ. 0.05% v.MBEW
Abtastrate 1 bis 100Hz
Luftdruck
Messbereich 700 bis 1200 hPa (mbar), intern mit dem Referenzdruck-Port (-) verbunden
Unsicherheit +2 hPa
Temperatur
Messbereich -50 bis 220°C, abhangig vom PT100 Sensor
Unsicherheit Klasse A
Luftfeuchtigkeit
Messbereich 1 bis 99%
Unsicherheit 1%
Stromversorgung
UsB keine externe Stromversorgung notwendig
CAN 7-24V,100 mA
Umgebungsbedingungen fiir Gerat
Temperatur 5°C..50°C
Luftfeuchtigkeit nicht kondensierend
Mafie
Gehause 60x29x105mm (BxHXT)
Druckanschliisse Schlauchtillen D = 2,0 mm
Empfohlene Schlauche Silikonschlauche 1,5 x 3,5 mm

Page 4/5

Version | 05.2026



True Air Speed

Messgerat zur Bestimmung der Stromungsgeschwindigkeit in Luft
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Der virtuelle COM-Port kann mit beliebiger Baudrate betrieben werden. Empfohlen wird 19200, 8 Datenbits, keine
Paritat, 1 Stopp-Bit. DTR (Data Terminal Ready) muss gesetzt sein.

ALTHEN

SENSORS & CONTROLS

Befehl Funktion Antwort
*IDN? Geratekennung abfragen #PSC5B- CAN 2.4.0 #SN31000
RATE x Abtastraten definieren #Rate=x ms
Bereich x = 10... 5000 [ms] #Error: Rate - Range
Standard: 1000 [ms[X 1 [Hz]
RATEO Abfrage- und Trigger-Modus aktivieren #Request - Mode active
Durch Senden von ,,?“wird der aktuelle Wert ausgegeben
? Aktuellen Wert anfordern (nur im RequestMode) 0.000.000.000.000.00
*RST Standardeinstellungen laden #RESET
TARA Nullabgleich der Sensoren durchfiihren #TARA
FILTER x Exponentiellen Filter aktivieren #FILTER=x
0 = deaktiviert; >0 = Bereich des Filtersin ms
CAN_ID x CAN-ID zuweisen #0K
CAN_IT x InterfaceFrame Format #OK
x = 0: normal (11bit, CAN 2.0A)
X = 1 Extended 23bit (23bit, CAN 2.0B)
CAN? CAN -Konfiguration abfragen #1D:0x][...]_Speed:[baud]_IDT:
[0,1]
CAN_Speed x |CAN Bus Rate #0OK
0:125 kBaud
1: 250 kBaud
2: 500 kBaud
3:1 MBaud
Ein Befehl wird immer mit einem Zeilenumbruch (CR oder LF oder CR+LF) terminiert. Die Sensornummerierung be-
ginnt in allen Fallen mit der Nummer,,1“. Die Sensorwerte werden mit einem Tabulator (0x09) getrennt.
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The information provided herein is to the best of our knowledge true and accurate, it is provided for guidance only. All specifications are subject to change without prior notification.

Althen is the innovative sensor expert that creates integrated sensor and measurement solutions for the creators of tomorrow | althensensors.com
Althen stands for pioneering measurement and custom sensor solutions. In addition we offer services such as calibration, design & engineering, training and renting of measurement equipment.

Germany/Austria/Switzerland

info@althen.de

Sweden
info@althensensors.se

France
info@althensensors.fr

Benelux
sales@althen.nl

USA/Canada
info@althensensors.com

Other countries
info@althensensors.com
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